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1. ZASTOSOWANIE

Regulator RE55 jest mikroprocesorowym regulatorem
z nastawg analogowg i cyfrowym pomiarem wielkosci
mierzone;j.

Regulator reguluje temperature w obiektach, poprzez
zatgczanie i wylaczanie elektrycznego urzadzenia ste-
rujgcego, wedtug nastawy okreslonej przez regulator.
Wspoipracuje bezposrednio z czujnikami temperatury
typu rezystancyjnego i termoelektrycznego.

Jest przeznaczony do regulacji temperatury w przemysle
tworzyw sztucznych, przemysle spozywczym, suszarni-
ctwie i wszedzie tam, gdzie zachodzi koniecznos¢ stabili-
zacji zmian temperatury.

2. ZESTAW REGULATORA

W skfad zestawu regulatora wchodza;

1. regulator ......cccoeiiiiiii e 1 szt.
2. wtyk z 16 zaciskami Srubowymi..... e 18zt
3. uchwyt do mocowania w tablicy ............... 2 szt.

3. PRZYGOTOWANIE REGULATORA DO PRACY

3.1. Bezpieczenstwo

Regulator RE55 spelnia  wymagania  dotycza-
ce bezpieczenstwa elektrycznych przyrzadéw po-
miarowych automatyki wg normy PN-EN  61010-1,
wymagania dotyczace odpornosci na zaktdcenia elektro-
magnetyczne wg normy PN-EN 61000-6-2 oraz emisji
zaktocen elektromagnetycznych wystepujacych w $ro-
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dowisku przemystowym wg normy PN-EN 61000-6-4.
Przy podtaczaniu zasilania nalezy pamigta¢, ze w insta-
lacji budynku powinien istnie¢ wytgcznik lub wylacznik
automatyczny. Element ten powinien byé w poblizu urza-
dzenia, tatwo dostepny dla operatora i oznakowany jako
przyrzad roztgczajacy urzadzenie.

3.2. Instalowanie regulatora w tablicy
Przymocowac regulator do tablicy dwoma uchwytami srubowymi
wg rys.1. Otwér w tablicy powinien mie¢ wymiary 91706 x
91*%® mm. Grubo$¢ materiatu, z ktérego wykonano tablice,
nie moze przekracza¢ 6 mm.

Rys. 1. Mocowanie regulatora.



Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.

65 6,5

96

Rys. 2. Wymiary regulatora.
3.3. Podiaczenia elektryczne

Podtaczenia elektryczne do listwy zaciskowej wykonac
zgodnie z rys. 3.
WEJSCIE

WYJSCIE WYJSCIE Zasilanie
alarmowe gtéwne

L N
- +
e s

Rys. 3. Schemat podigczen elektrycznych.
Uwagi:
1. Przy podtgczaniu czujnika Pt100 w wersji dwuprzewodowej,
nalezy zewrzec¢ zaciski 1i 2.

2. Do niewykorzystywanych zaciskéw regulatora nie mozna
podtgczac zadnych przewodéw. 7



3.4. Zalecenia instalacyjne

Regulator RE55 spetnia wymagania dotyczace odpornosci
na zaktécenia elektromagnetyczne wystepujgce w
Srodowisku przemystowym wg obowigzujgcych norm.

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na

zaklocenia elektromagnetyczne w srodowisku o nie-

znanym poziomie zakiocen zaleca sie przestrzeganie
nastepujacych zasad:

- nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzgadzen
wytwarzajgcych duze zaktocenia impulsowe,

- stosowac filtry sieciowe,

- do prowadzenia przewodow zasilajgcych stosowac ekrany
metalowe w postaci rurek lub oplotéw,

- przewody doprowadzajace sygnaty pomiarowe powinny
byé skrecone parami, a dla czujnikow oporowych w
potaczeniu trojprzewodowym skrecane z przewodow o tej
samej dtugosci, przekroju i rezystancji, oraz prowadzone
w ekranie jw.,

- wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione jednostronnie
jak najblizej regulatora,

- stosowa¢ ogdlng zasade, ze przewody wiodace rézne
sygnaty powinny by¢ prowadzone w jak najwiekszej
odlegtosci od siebie (nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie
tych wigzek wykonywane pod katem 90°.

4. ROZPOCZECIE PRACY

Po poprawnej instalacji i zatgczeniu zasilania regulator
wykonuije test wyswietlacza, wyswietla napis ~ €55, wer-
sje programu, a nastepnie wyswietla warto$¢ mierzona.
Na wyswietlaczu moze by¢é komunikat znakowy informu-
jacy o nieprawidtowosciach (tab. 4).

8



4.1. Rodzaj wykonania
Regulator dostepny jest w nastepujacych wykonaniach:

Regulator zatacz-wyfacz
- nastawa analogowa wartosci zadanej i cyfrowy pomiar
wartosci mierzonej,
- algorytm regulacji typu zatgcz-wytgcz z histereza
ustawiong na 0,7% zakresu pomiarowego.

Regulator PID
- nastawa analogowa wartosci zadanej i cyfrowy pomiar
wartosci mierzonej,
- algorytm regulacji typu PID z nastawami fabrycznymi
zaleznymi od wykonania (patrz tab. 1)

Regulator konfigurowalny

- nastawa analogowa wartosci zadanej i cyfrowy pomiar
wartosci mierzonej,

- algorytm regulacji typu zatgcz-wytacz lub PID i para-
metrami ustawianymi przez uzytkownika,

- programowanie parametrow regulatora przyciskami
Caji )

- funkcja autoadaptacji,

- wyjécie alarmowe,

- programowa zmiana regulacji pomiedzy grzaniem i
chtodzeniem,

- mozliwo$¢ zabezpieczenia parametréw hastem.



4.2. Obstuga regulatora

Wyglad ptyty czotowej regulatora w wykonaniu zatgcz-wy-
facz lub PID przedstawiono na rys. 4a, a w wykonaniu

konfigurowalnym z przyciskami i alarmem na rys. 4b.
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Rys.4. Ptyta czofowa regulatora.

Na ptycie czotowej regulatora znajduje sie:

1 - wyswietlacz wartosci mierzonej,
2, 3 - pokretto z podzielnig do nastawiania wartosci
zadanej,

4 - zielona dioda sygnalizujgca stan wyjscia,
5 - czerwona dioda sygnalizujgca stan alarmu.
6, 7 - przyciski,

b)



4.3. Nastawa wartosci zadanej

Nastawa wartosci zadanej odbywa sie potencjometrem
po docisnieciu czesci wewnetrznej do zewnetrznej pokret-
ta. Regulator samoczynnie wyswietla warto$¢ nastawy w
przypadku ruchu potencjometru. Powré6t do wyswietlania
wartosci mierzonej nastepuje po uptywie 5 sekund od
ustania ruchu potencjometru.

W wersji regulatora z przyciskami, podglad wartosci zada-
nej jest mozliwy réwniez po nacisnieciu przycisku .
Podczas wyswietlania wartosci zadanej wyswietlacz pul-
suje.

5. PROGRAMOWANIE PARAMETROW REGU-
LATORA - WYKONANIE KONFIGURACYJNE

5.1. Schemat menu regulatora

Schemat menu regulatora przedstawiono na rys.5.
Po nacisnigciu i przytrzymaniu przez co najmniej 2 se-
kundy przycisku Ca ) , mozliwe jest programowanie pa-
rametréw. Przechodzenie pomiedzy parametrami odbywa
sie za pomoca przycisku (_a ) . Opis parametrow zawie-
ra tab.1. Powrét do normalnego trybu pracy nastepuje
po jednoczesnym nacis$nieciu przyciskow (a7 i
lub automatycznie po uptywie 30 sekund od ostatniego
nacisniecia przycisku. Niektére parametry mogg by¢ nie-
widoczne - uzaleznione jest to od aktualnej konfiguraciji
regulatora.
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Rys. 5. Menu obstugi regulatora

Dostep do parametréow mozna zabezpieczy¢ kodem.
Jezeli jest on ustawiony (parametr 5& £ U jest wigkszy od
zera), nalezy poda¢ go podczas wejscia do menu. Naj-
pierw pojawia sie napis ¢ od£ a po puszczeniu przycisku
nalezy wprowadzi¢ warto$¢ kodu. Jezeli zostanie wpro-
wadzony niepoprawny kod, na wyswietlaczu pojawi sie
napis €~ , a uzytkownik bedzie mogt jedynie przegladad
wartosci parametréw. Wprowadzenie kodu bezpieczen-
stwa jest pokazane na rysunku 6. 13
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Rys. 6. Wprowadzanie kodu dostepu.




5.2. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po nacisnieciu
przycisku . Przyciskiem (_a ) zwieksza sie migaja-
cg cyfre lub parametr nienumeryczny, a przyciskiem
przechodzi pomiedzy cyframi lub akceptuje parametr
nienumeryczny. Anulowanie zmiany nastepuje po jedno-
czesnym nacisniecie przyciskow (A i lub automa-
tycznie po uptywie 30 sekund od ostatniego nacisniecia
przycisku. Sposéb zmiany nastawy pokazano na rys.7.

e ®
- QQQAQ &, |
rozpoczecie |~ anulowanie
zZmian ‘ ' zmian
——— akceptacja
JIJ e
nastepny
parametr
Q i .
rozpoczecie @i anulowanie

X > i
zmian Zmian

o ﬂ.o F akceptacja

zmian

Rys. 7. Zmiana nastawy parametrow liczbowych i teks-
towych.
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5.3. Lista parametrow

Liste parametréw regulatora przedstawiono w tab. 1.

Lista parametréw konfiguracji Tablica 1
Sym- Opis Zakres zmian parametru Nastawa
bol parametru fabryczna
para-
metru
onof: algorytm regulacii £o
ALL ?;gzgtcr_? zatgcz-wylacz O;: @ a4
guiacy P, d: algorytm regulacji PID '
zakres
Pb | proporcjo- | 0,1..999,9 °C PB FABR
c i) wg tablicy 2
nalnosci
stata czaso-
& wa catko- ?dn-gfzglgnsw taczony) 300
wania® ylaczony
stata czaso-
td |waromicz | gO-O00S 60,0
kowania" via Y
okres
to impulsowa- | 0,5..999s 20,0
nia "
HY FABR
f 2) o
HY | histereza 0,2...99,9 °C wg tablicy 2
konfigura- d+ r: regulacja typu chio-
out | cjawyjscia | dzenie i
sterujacego | + mu: regulacja typu grzanie




Sym- Opis Zakres zmian parametru Nastawa
bol parametru fabryczna
para-
metru
non&: wytaczony
RH. : alarm bezwzgledny
gorny
AL o: alarm bezwzgledny
konfigura- | dolny
aLey cja wyjscia | &M : alarm wzgledny gorny nont
alarmo- dul o: alarm wzgledny
wego dolny
due m: alarm wzgledny
wewnetrzny
duowu: alarm wzgledny
zewnetrzny
wartos$é
ALSP | zadana MIN...MAX wg tablicy 2 0
alarmu
odchytka
od wartosci
Aldu Z?::Ir;erjmu -199,9..199,9°C 00
wzgledne-
go?
histereza
RLAHY | dlaalarmu | 0,2...99,9°C 2,0
3)
Przesunig-
Sh F | cie wartosci | -99,9...99,9°C 0,0
mierzonej




pozycja
punktu 0 a0 e .
4P dziesiet- :i-t:e .obez miejsca dzie DP FABR
nego dia e - wg tablicy 2
wartosci !_dP: 1 miejsce dziesietne
mierzonej ¥
kod bezpie-
-
SELU | nstwa ® | 09999 0

" parametr ukryty przy regulacji zatacz-wytacz
parametr ukryty przy regulacji proporcjonalnej
parametr widoczny przy odpowiedniej konfiguracji

& »

wyjécia alarmowego

£

L]

K]

i regulator konfigurowalny

]

tylko dla wykonan z rozdzielczoscig 0,1 (patrz tab. 5)

parametr ukryty w trybie przegladania parametrow
tylko do odczytu
dla wykonania, w kodu wykonan: regulator zatacz-wytacz

dla wykonania, w kodu wykonan: regulator PID




Parametry uzaleznione od zakresu pomiarowego

Tablica 2

czuinik MIN | MAX | ot | Enar | FABR
tormorszystor P00 -50,0 | 100,0 | 150 | 11 | t.aP
Be__rngeoZCyStor Pt100 00 [1000]| 100 | 07 | i.a®
ormorezystor P00 00 | 1500 150 | 11 | t.aP
ormorezystor P00 00 |250,0| 200 | 18 | i.a2
ga'__rjggeozcyswr Pt100 00 |4000]| 250 | 28 | i.a®
ormosiement typu J 00 |4000| 250 | 28 | i.a2
Be:rggg!%ment typu J 00 | 6000 300 | 42 | t.ap
g‘lr.r.rggglecment typu J 00 | 9000 | 400 | 65 | 1.gp
termoelement typu K 00 |e000! 300 42 L 4P
0..600°C ’ : : ,
termoelement typu K 00 |9000! 400 63 L 4P
0..900°C , : : :
ormoslement typu K 0 | 1300 | 450 | 91 |o.eP
Béf?gggi’ge"t typu'S 0o | 1600 | 500 | 12 |2.aP




6. WEJSCIA | WYJSCIA REGULATORA

6.1. Wejscie pomiarowe

Regulator ma jedno wejscie pomiarowe do ktérego moz-
na podtaczy¢ czujnik typu termorezystancyjnego lub ter-
moelektrycznego wg kodu wykonan. Dla termorezystora
Pt100 w potfaczeniu tréjprzewodowym kompensacja
rezystanciji linii odbywa sie automatycznie. W potaczeniu
dwuprzewodowym nalezy mie¢ na uwadze, ze rezystan-
cja linii wprowadza dodatkowy btad pomiaru. Dla termo-
elementow kompensacji temperatury zimnych koncow
odbywa sie automatycznie. Dodatkowym parametrem
jest liczba cyfr po przecinku, parametr &, okresla on czy
temperatura mierzona ma byé pokazywana z miejscem
po przecinku (tylko dla wykonan z rozdzielczoscig 0,1 °C).
Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana
przez parametr Sho F.

6.2. Wyjscie

Regulator ma jedno wyjscie sterujgce. Na wyjsciu tym
mozliwe jest wybranie regulacji zatgcz-wytacz lub propor-
cjonalnej (PID). Dla regulacji proporcjonalnej dodatkowo
ustawia si¢ okres impulsowania.

Okres impulsowania jest to czas jaki uptywa pomiedzy
kolejnymi zatgczeniami wyj$cia podczas regulacji propor-
cjonalnej. Dtugos¢ okresu impulsowania nalezy dobrac
zaleznie od wtasnosci dynamicznych obiektu i odpowied-
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nio do urzadzenia wykonawczego. Dla szybkich proce-
sOw zaleca sig stosowac przekazniki potprzewodnikowe.
Wyjscie przekaznikowe stosowane jest do sterowania
stycznikow w procesach wolnozmiennych. Zastosowanie
duzego okresu impulsowania do sterowania procesow
szybkozmiennych moze da¢ niepozadane efekty w posta-
ci oscylacji. Teoretycznie, im mniejszy okres impulsowa-
nia tym lepsza regulacja, jednak dla wyjscia przekazni-
kowego powinien by¢ on tak duzy jak to mozliwe w celu
wydiuzenia zycia przekaznika.

Zalecenia dotyczace okresu impulsowania Tablica 3
. Kr T
Wyjscie . Okres . Obciazenie
impulsowania
przekaznik zalecany >20s 2A/230V a.c.
elektromagne- min. 10 s lub stycznik
tyczny min.5's 1A/230V a.c.
wyjscie tranzy- 1.3s przekaznik potprzewod-
storowe nikowy (SSR)
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7. REGULACJA
7.1. Regulacja zatacz-wytacz (ON-OFF)

Wybodr regulacji typu zatgcz-wytacz wymaga nastepu-
jacych ustawien, parametr AL L musi by¢ ustawiony na
onof, warto$é histerezy podana w parametrze - HY4,
oraz sposob dziatania wyjscia ustalony przez parametr -
owuk . Sposdb dziatania wyjscia na grzanie (rys.8) ustawia
sie parametrem ow& = mu, a na chtodzenie parametrem
out=di r.
stan

wyjscia 4 .
V) histereza

zatgczone

WYLACZONE f--oomeeeeeeees

o temperatura
warto$¢ zadana P

Rys. 8. Sposéb dziatania wyjscia typu grzanie

7.2. Regulacja PID

Wybor regulacji typu PID lub tez PI, PD czy P wymaga
nastepujacych ustawien, parametr AL & musi by¢ usta-
wiony na #: d, oraz odpowiednio ustawione wartosci
parametrow - zakres proporcjonalnosci (P&), czton catku-
jacy (&£+ ) i czton rézniczkujacy (£ d). Wytgczenie danego
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cztonu polega na ustawieniu parametru na zero. Sposéb
dziatania wyjscia na grzanie wybiera sie ustawiajgc pa-
rametr out =1 mu, a na chtodzenie ustawiajac parametr
out=ds . Kolejny parametr do ustawienia to okres im-
pulsowania wyjscia (€ @).

8. ALARMY - WYKONANIE KONFIGUROWALNE

‘ aLse i ¢RL du (

bezwzgledny gorny  bezwzgledny dolny wzgledny gérny wzgledny gérny
(ALEY= AH.) (RLt4Y=Rlo) (RLEY =duH) (ALEY =duH)

wzgledny dolny wzgledny dolny wzgledny wewnetrzny  wzgledny zewnetrzny

(RLtY=dulo) (RLtY=dulo) RLEY=dur n) (RLEY=duou)

Rys. 9. Rodzaje alarméw.

23



Konfiguracja alarmu  wymaga wyboru  rodzaju
alarmu  poprzez ustawienie parametru ALEY.
Dostepne typy alarméw podane sg na rysunku 9.
Wartos¢ zadana dla alarméw bezwzglednych jest to war-
to$é okreslona przez parametr ALSP, a dla alarméw
wzglednych jest to odchytka od wartosci zadanej w torze
gtéwnym - parametr AL.du. Histereza alarmu, czyli strefa
wokot wartosci zadanej, w ktorej stan wyjscia nie jest
zmieniany jest okre$lona przez parametr AL.HY.

9. NASTAWY FABRYCZNE
- WYKONANIE KONFIGUROWALNE

Nastawy fabryczne mozna przywréci¢, podczas zata-
czania zasilania, przytrzymujac przyciski (A ) i do
momentu, gdy na gérnym wyswietlaczu pojawi sie napis
FRE~.

10. DOBOR NASTAW PARAMETROW PID
- WYKONANIE KONFIGUROWALNE

10.1. Autoadaptacja

Regulator ma funkcje automatycznego doboru nastaw PID.
Uzyskane nastawy zapewniajg w wiekszosci przypadkow
optymalna regulacje.

Aby  rozpoczg¢  autoadaptacje nalezy  przejsé
do parametru R&(zgodnie z rysunkiem 5) oraz
przytrzymaé  przycisk przez co najmniej
2 sek.
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Parametr jest dostgpny tylko dla regulacji proporcjonalne;j
(RLL = P d). Jest natomiast niedostepny przy podaniu
nieprawidfowego kodu bezpieczenstwa (jesli zostat on
uaktywniony).

Migajaca kropka dziesigtna z lewej strony wyswietlacza
informuje o aktywnosci funkcji autoadaptacji. Czas trwa-
nia autoadaptacji zalezy od witasciwosci dynamicznych
obiektu i moze trwa¢ maksymalnie 10 godzin. W trakcie
autoadaptacji lub bezposrednio po niej mogg powstac
przeregulowania, dlatego nalezy nastawi¢ mniejsza war-
to$¢ zadanag, o ile to mozliwe.

Po zakonczeniu autoadaptacji obliczone nastawy PID sg
zapamigtane w pamigci nieulotnej oraz rozpoczyna sie
proces regulacji z nowymi nastawami.

Proces autoadaptacji moze sie nie rozpocza¢ lub zostac
przerwany bez obliczenia nastaw PID, jezeli:
- warto$¢ mierzona jest powyzej wartosci zadanej
(dla regulacji typu grzanie),
— réznica pomiedzy wartoscig zadang a mierzong
wynosi mniej niz 5% zakresu pomiarowego,
— zostanie przekroczony czas wstepnej stabilizacji
obiektu lub dopuszczalny czas trwania autoadaptacji,
— wystapi zanik zasilania regulatora,
— nacisnieto dowolny przycisk,
— zostata zmieniona warto$¢ zadana
— wyliczone wartosci parametréw sg poza zakresem.
W takich przypadkach zostanie rozpoczeta regulacja
z poprzednimi nastawami PID.
Regulator w zaleznos$ci od odchytki regulacji wybiera meto-
de odpowiedzi na skok jednostkowy lub metode oscylacji.
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Metoda odpowiedzi na skok jest wybrana, gdy réznica po-
miedzy wartoscig zadang a mierzong wynosi co najmniej
20% zakresu pomiarowego regulatora.

Metoda odpowiedzi na skok jednostkowy
Autoadaptacja metodg odpowiedzi na skok sktada sie z
etapow:

— wytaczenie sygnatu sterujgcego i ustabilizowanie
temperatury obiektu (od 2 minut do 3 godzin),

— zafgczenia sygnatu sterujacego (100%) i wyzna-
czenie charakterystyki obiektu (maksymalnie 10
godzin),

— obliczenie nastaw PID i zapamigtanie ich w pamieci
nieulotnej,

— rozpoczecie regulacji PID z nowymi nastawami.

)
1

wartos¢ 1

mierzona, _ ________________________

u t[s];

Rys.10. Dobér nastaw metodg odpowiedzi na skok
Jjednostkowy
‘26



Na charakterystyce obiektu przedstawiajacej wielkos$¢ re-
gulowang w funkcji czasu wida¢ czas op6znienia obiektu
To oraz maksymalng predkos$¢ narostu temperatury (ktéra

liczona jest z zaleznosci:

APV
vV = max )

max
At

Nastawy PID obliczane sg wg z podanych wzoréw:

Pb=11-V T, - zakres proporcjonalnosci

t=24-T, - stata czasowa catkowania

t,=04-T, - stata czasowa réznicz-
kowania

Metoda oscylacji wokof wartos$ci zadanej

Autoadaptacja metodg oscylacji sktada sie z etapow:

— regulacji zatacz-wytacz wg rys 11,

— obliczenie nastaw PID i zapamietanie ich w pamiegci
nieulotnej,

— rozpoczecie regulaciji PID z nowymi nastawami.
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warto$¢ mierzona
P e
/N TN
N ~N i~/ ~N
| R ts
\ Y[%] | Do b
100% —
1M @

Rys. 11. Dob6r nastaw metodg oscylacji

Nastawy PID obliczane sg wg z podanych wzoréw:

Pb="P
t=T
t,=025*T
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10.2. Korekta nastaw PID

Parametry PID oddziatujg pomiedzy sobg, nalezy wiec
wprowadzaé zmiany tylko jednego parametru. Parametry
najlepiej jest dobiera¢, zmieniajac warto$¢ na dwa razy
wiekszg lub dwa razy mniejsza.

Podczas zmian nalezy kierowa¢ sie nastgepujacymi
zasadami.

a) Wolna odpowiedz obiektu:

— zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zmniejszy¢ czas catkowania i rézniczkowania.

b) Przeregulowania:

— zwigkszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zwigkszy¢ czas rézniczkowania.

c) Oscylacje:

— zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

— zwiekszy¢ czas catkowania,

— zmniejszy¢ czas rézniczkowania.

d) Niestabilnos¢:

— zwigkszy¢ czas catkowania.
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11. SYGNALIZACJA BLEDOW

Komunikaty znakowe

Tablica 4

Kod
btedu

Przyczyna

Postepowanie

LEFr

przekroczenie
zakresu po-
miarowego w
dot lub zwarcie
w obwodzie czuj-
nika

sprawdzi¢, czy zostat pod-
taczony odpowiedni czujnik;
sprawdzi¢, czy wartosci syg-
natéw wejsciowych miesz-
czg sie w odpowiednim za-
kresie; jesli tak sprawdzi¢
czy nie nastgpito zwarcie w
obwodzie czujnika

HEFr

przekroczenie
zakresu pomia-
rowego w gore
lub przerwa
w obwodzie czuj-
nika

sprawdzi¢, czy typ wybra-
nego czujnika jest zgodny
z podigczonym; sprawdzic,
czy wartosci sygnatéw wej-
Sciowych mieszczg sie w
odpowiednim zakresie; jesli
tak sprawdzi¢ czy nie na-
stapito przerwa w obwodzie
czujnika

przekroczenie
zakresu wartosci
zadanej w dot

sprawdzi¢, czy wskazéwka
potencjometru nastawy nie
znajduje sie poza zakresem
podziatki skali
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przekroczenie

zakresu war-
tosci zadanej
w gore

sprawdzi¢, czy wskazowka
potencjometru nastawy nie
znajduje sie poza zakresem
podziatki skali

AtEr

autoadaptacja
zakonczona
niepowodzeniem

sprawdzi¢ przyczyny prze-
rwania procesu strojenia w
punkcie autoadaptacja

ErRd

rozkalibrowane
wejscie

podtaczyé ponownie zasi-
lanie regulatora, gdy to nie
pomoze skontaktowac sie z
najblizszym serwisem

EFSP

rozkalibrowane
wejscie wartosci
zadanej

podtaczyé ponownie zasi-
lanie regulatora, gdy to nie
pomoze skontaktowac sie z
najblizszym serwisem

Ertl

btad weryfikacji
odczytu z pamie-
ci nieulotnej

podtgczyé ponownie zasi-
lanie regulatora, gdy to nie
pomoze skontaktowac sie z
najblizszym serwisem, eks-
ploatacja regulatora w tym
stanie moze spowodowac
nieprzewidziane jego za-
chowanie
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12. DANE TECHNICZNE

Zakres, rozdzielczo$c¢ i btad pomiaru dla ré6znych wykonan

Tablica 5
Typ czuj- | Zakres | Rozdzielczo$¢ Blad
nika °C °C podsEanowy

czujnik termorezystan
prad pomiarowy 0,25mA

cyjny (wg PN-EN 60751+A2:1997),

-50...100 0,1 +0,8
0...100 0,1 10,5
0...150 0,1 40,8
M ) )

Pt100 0...250 0,1 +1,3
0...400 0,1 12,0
0...600 0,1 +3,0

czujnik termolektryczny typu J (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...250 0,1 2,0
0...400 0,1 12,0

Fe-CuNi

e-CuNi 75 600 0.1 £3,0
0...900 0,1 14,0

czujnik termolektryczny typu K (wg PN-EN 60584-1:1997)
0...600 0,1 13,0
NiCr-NiAl | 0...900 0,1 +4,0
0...1300 1 16,0
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czujnik termolektryczny typu S (wg PN-EN 60584-1:1997)

PtRh10-Pt| 0...1600 1 8,0

") Rezystancja linii czujnika <10 Q /przewdd; potaczenie
nalezy wykonaé przewodami o jednakowym przekroju i
diugosci

Nastawa potencjometryczna wartosci zadanej:
- rozdzielczo$¢ nastawy

wartosci zadane;j 0,1% zakresu regulatora
- réznica miedzy wartoscig zada-

ng a ustawiong na podzialce < 2% zakresu regulatora
- wykrywanie przekroczenia

nastawy wartosci zadanej + 1% zakresu regulatora

Czas pomiaru 0,5s

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:

- termoelement, Pt100 przekroczenie zakresu

pomiarowego

Algorytm regulaciji

- P, PD, PI, PID, zatgcz-wytacz z histerezg

Zakres nastaw parametréw regulatora

- patrz tablica 1

Rodzaje wyjs¢:

dla wyjscia sterujacego:

- przekaznikowe beznapieciowe styk przetaczny, obcia-
zalnos¢ 2 A/230 V,

- binarne napigciowe napiecie 5V, rezystancja
ograniczajaca prad 10 Q
(bez izolacji od strony

33



dla wyjscia alarmowego:
- przekaznikowe beznapieciowe

Sposoéb dziatania wyjsé:

- rewersyjne

- wprost

Sygnalizacja:

- zatgczenia wyjscia gtbwnego

- zataczenia wyjscia alarmowego

czujnika)

styk zwierny, obcigzal-
nos¢ 1A/230V,

dla grzania
dla chtodzenia

Znamionowe warunki uzytkowania:

- napiecie zasilania

- czestotliwosé

- temperatura otoczenia

- temperatura przechowywania
- wilgotnos$¢ wzgledna powietrza

- zewnetrzne pole magnetyczne

- czas wstepnego nagrzewania

- potozenie pracy

- rezystancja przewodow
taczacych rezystor
termometryczny z regulatorem

Poboér mocy
Masa

85...253 V a.c./d.c.
40...440 Hz
0...23...50°C
-20...+70°C

< 85% (bez kondensaciji
pary wodnej)

<400 A/m

30 min

dowolne

<10 Q/przewod

<4 VA
<0,3kg

Stopien ochrony zapewniany przez obudowe wg PN-

EN 60529
- od strony ptyty czotowej
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- od strony zaciskow IP 20

Btedy dodatkowe w znamionowych
warunkach uzytkowania spowodowane:
- kompensacjg zmian temperatury

spoin odniesienia termoelementu < 2°C,
- zmiang rezystangiji linii czujnika

termorezystancyjnego < 50% wartosci
btedu
podstawowego
- zmiang temperatury otoczenia < 100% wartosci
btedu

podstawowego /10 K.

Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1
- izolacja miedzy obwodami - podstawowa,
- kategoria instalaciji lll,
- stopien zanieczyszczenia 2,
- maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:
- dla obwodu zasilania, wyjscia - 300 V
- dla obwodoéw wejsciowych - 50 V
- wysokos$¢ npm - ponizej 2000 m

Kompatybilnos$¢ elektromagnetyczna

- odpornos¢ na zakfocenia elektromagnetyczne
wg normy PN-EN 61000-6-2 "

- emisja zaktdcen elektromagnetycznych wg normy PN-
EN 61000-6-4
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13. KOD WYKONAN REGULATORA
Sposob kodowania podano w tablicy 6.

Tablica 6
|Regu|atortypu RES55 - |X| X| X| X| X|
Wejscie
Pt100/1,3850 -50...100°C.....ccevviieienieninns 01
0...100°C... .02
0...150°C... .03
0...250°C... .04
0...400°C... .05
0...600°C... .06
Fe-CuNi (J) 0...250°C... .07
0...400°C... .08
0...600°C... .09
0...900°C... .10
NiCr-NiAl (K) 0...600°C... .M
0...900°C... 12
0...1300°C. .13
PtRh10-Pt (S) 0...1600°C. .14
NAa ZAMOWIENIE ™ ...ciiiiiiiee e 99
Rodzaj wykonania
regulator zatgCz-WytgCz .........coevviieiiiiiiiiiiieeeeee 1
regulator PID .
regulator konfigurowalny z przyciskami i alarmem....... 3
Wyjscie sterujace
PrzeKaznikOWe .........ccociiiiiiiiiiieiee e 1
NAPIECIOWE 0/5 V...t 2
Rodzaj wykonania
StANAArdOWE........cooiiiiii e 00
SPECIAINE ..o 99
Wymagania dodatkowe
bez atestow Kontroli JAKOSCi...........ccceviiiiiiiiiiiiicieccceeee 0

z atestem Kontroli Jakosci ...
wg uzgodnien z odbiorcg **

*) - po uzgodnieniu z producentem
**) - numeracje wykonania ustali producent
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